
大型海藻の結束物のダウンスキャン画像の取得
※魚群探知機で取得

CADソフト等による測定

大型海藻の結束物の長さと直径の算定
※大型海藻の結束物の長さはグリーンレーザの点群データでチェック

・大型海藻1株における長さと湿重量の関係式の適用
・大型海藻の結束物の直径と株数の関係式の適用
※大型海藻の提供サンプルを使用して実測

大型海藻の結束物の湿重量の推定

 大型海藻の結束物の長さ⇒大型海藻1株の湿重量を算定

 大型海藻の結束物の直径⇒大型海藻の結束物の株数を算定

 大型海藻1株の湿重量×大型海藻の結束物の株数⇒大型海藻の

結束物の湿重量を推定（推定値：52,860g vs 正解値：35,385g）

ダウンスキャン画像

魚群探知機搭載のASV

大型海藻の点群データの取得
（3つの観測機材で取得）

レジストレーション処理（重ね合わせ）

大型海藻の点群データの統合
（3つの点群データを統合）

フィルタリング処理（外れ値抽出）

大型海藻の統合点群データ
の外れ値の除去

α形状処理（点群データを囲む多面体作成）

大型海藻の長さの算定

大型海藻の長さ－湿重量の関係式に代入

大型海藻の湿重量の推定

計測上の制約！

• 計測対象の変更（大型海藻の個体⇒大型海藻の結束物）
計測対象が大型海藻の個体から，それの結束物へと変更された。

• 大型海藻の結束物の点群データの取得は困難（計測手法の再検討）
試験環境提供時において，ナローマルチビーム音響測深機やインターフェロメトリ音
響測深機では，大型海藻の結束物の点群データを取得できないことが判明した。

 ASV搭載のナローマルチビーム音響測深機（黄）
 UAV搭載のグリーンレーザ（緑）
 AUV搭載のインターフェロメトリ音響測深機（紫）

当初の計測・解析手法

「価値ある環境を未来に」

三体連携・藻体3D統合計測 UAV / ASV / AUV の同時計測で大型海藻の湿重量を推定する。

ASV

UAV

AUV

実際の計測・解析手法

創意工夫！

• 魚群探知機の活用
魚群探知機をASVに搭載し，ダウンスキャン画像をLTE経由で操作端末へ伝送する
システムを構築した。ダウンスキャン画像を確認しながらASVを操縦することで，
ASVの航行ルート（特に，計測対象との水平距離）の選定を容易にした。

• 大型海藻の結束物の湿重量を規定する因子の適切な選定
大型海藻の結束物の湿重量を規定する因子として，大型海藻の結束物の長さと直
径に着目した。

再検討

グリーンレーザ
の点群データ
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